
УДК 681.5:656.11                                                                                                           Научная статья 

DOI: 10.35330/1991-6639-2024-26-6-53-66 

EDN: COOLMH 
 

Разработка сервиса роботизированных парковок «умного» города  

для оптимизации использования парковочных мест  

в условиях их недостатка 

 

М. А. Канокова  1, А. У. Заммоев1, 2 

 
1Кабардино-Балкарский научный центр Российской академии наук 

360010, Россия, г. Нальчик, ул. Балкарова, 2 
2Институт информатики и проблем регионального управления –  

филиал Кабардино-Балкарского научного центра Российской академии наук 

360000, Россия, г. Нальчик, ул. И. Арманд, 37-а 
 

Аннотация. На современном этапе развития городской среды очень остро стоит проблема 

нехватки парковочных мест. В данной работе рассматриваются основные причины возникновения 

этой проблемы, а также предлагаются возможные пути ее решения. В частности, рассматриваются 

существующие методы организации парковочного пространства, такие как строительство  

многоярусных парковок, использование альтернативных видов транспорта (например, подземных 

или на крышах зданий), а также внедрение интеллектуальных систем управления парковками. 

Описаны архитектура, структурная схема программно-аппаратной реализации и варианты 

применения разрабатываемого сервиса роботизированных парковок «умного» города для 

оптимизации использования парковочных мест. Особое внимание уделяется вопросам оптимизации 

использования существующего пространства, разработки новых подходов к планированию 

городской инфраструктуры и учета потребностей различных категорий населения.  
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