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Аннотация. В статье представлена система сбора и анализа распределенных геофизических 

данных с сенсорной сети полиландшафтных полигонов. Приведены архитектура и особенности 

программной реализации системы сбора и интеллектуального анализа данных с сенсоров с 

учетом отсутствия стабильного доступа в сеть интернет на территории полигонов. 

Представлены принципы реализации системы интеллектуального анализа данных с сенсоров, 

рассчитанной на использование различных подходов к созданию систем искусственного 

интеллекта. В частности, описан процесс обмена данными с программами для моделирования 

интеллектуальных систем на основе мультиагентных нейрокогнитивных архитектур. Кроме 

того, представлена структура веб-сайта и базы данных сервиса, разработанного для сбора и 

обработки данных.  
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