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Аннотация. В статье представлена концепция автоматизированной системы управления 
процессом производства робототехнических комплексов. Приведены схема системы управления 
процессом производства робототехнических комплексов и структура взаимосвязи агентов в 
описанной модели производства. В качестве интеллектуальной системы принятия решений в 
системе управления предполагается применение искусственного интеллекта на основе 
мультиагентных нейрокогнитивных архитектур. Подобная модель позволит моделировать 
сложные процессы взаимодействия как между узлами организации, так и между внешними 
акторами и в перспективе сможет обеспечить адекватное планирование на уровне организации 
с учетом всех доступных факторов. 
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