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Аннотация. В работе рассмотрено современное состояние способов локализации и 

мониторинга растительности с применением датчиков в составе системы технического 

зрения, размещенных на роботизированной платформе и сопряженных с системой 

управления автономным движением. Показано применение датчиков визуального 

контроля для решения задач роботизации сельского хозяйства, в частности задачи 

автономного контроля сорной растительности.  
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